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1 Johdanto

Koneet ovat jo kauan olleet osa ihmiskunnan todellisuutta. Teollinen vallankumous merkitsi
huomattavaa lapimurtoa laitteistojen ja koneiden kdytdssa. Koneiden merkitys ja tarkeys tunnustettiin
teollisen vallankumouksen aikaan yleisesti, mutta ihmisten suhtautuminen niihin oli varsin vaihtelevaa:
osa heista piti koneita uhkana ja osa naki niissé lupaavia mahdollisuuksia. Olemme vastaavanlaisessa
tilanteessa nykyaan, kaikkialle ulottuvan teknologian aikakaudella ja keskelld siirtymavaihetta, mutta
talla kertaa kyse on alykkaista koneista ja prosesseista.

Kuten jaljempéana kuvataan, kaikkialle ulottuva vallankumous (evoluutio) aloittaa aikakauden, jolloin
laitteistoja ja laitteita voidaan asentaa minne tahansa, jopa ihmiskehoon. Roboteista tulee ihmisten
apulaisia ja pitkalla aikavalilla tyétovereita.

2 Mita robotilla tarkoitetaan?

Robotit voidaan aiotun kayttétarkoituksen mukaan jakaa teollisuusrobotteihin ja palvelurobotteihin:

L] Kansainvalisen robottiyhdistyksen maaritelman mukaan teollisuusrobotti on automaattisesti
ohjattava, uudelleen ohjelmoitavissa oleva monikayttdinen mekaaninen laite, jossa on vahintaan
kolme ohjelmoitavaa kiintedsti asennettua tai liikkuvaa niveltd ja jota kaytetdan
teollisuusautomatiikan sovelluksissa (standardin ISO 8373: 1994 mukainen maaritelma).

. Palvelurobotit on suunniteltu ihmisten tueksi, kumppaneiksi ja hoitajiksi. Ne toimivat samassa
ymparistdssa ihmisten kanssa ja niilla on valmiudet perustason alykkaaseen kayttaytymiseen,
jonka perusteella ne suoriutuvat niille annettavista tehtavista. Palvelurobotit jaetaan kolmeen
luokkaan. Luokan 1 roboteilla korvataan likaisissa ja vaarallisissa ymparistdissa ja
yksitoikkoisissa tehtavissa tyoskentelevia ihmisia. Luokan 2 robotit toimivat ihmisten parissa ja
parantavat mukavuutta esimerkiksi viihdyttdamalla, avustamalla ikaantyneita, kantamalla potilaita
tai tyoskentelemalld yhdessa ihmisten kanssa. Luokan 3 robotit tekevat ihmiskehoon liittyvia
operaatioita. Niistd ovat esimerkkind laaketieteelliset robotit, jotka hoitavat diagnooseihin,
leikkauksiin, hoitoihin ja kuntoutukseen liittyvia tehtavia.

Robotteja rakennettiin alun perin suorittamaan yksinkertaisia tehtavia, mutta nykyaan niitd rakennetaan
yha enemman ajattelemaan kayttamalla keinodlya (artificial intelligence, Al).

Keinoalya on kahdenlaista: heikkoa ja vahvaa. Heikolla keinodlylla tarkoitetaan konetta, joka kayttaa
ohjelmistoa tiettyjen ongelmien tutkimiseen tai ratkaisemiseen. Se ei saavuta tietoisuutta, vaan se on
[&hinnd  tietyn  sovellusalueen ongelmanratkaisija  (esim. tekstin- ja  kuvantunnistus,
asiantuntijajarjestelmat ja shakkitietokoneet). Vahvalla tekoalylld tarkoitetaan sen sijaan hypoteettista
konetta, jonka kayttaytyminen on vahintaan yhta taitavaa ja joustavaa kuin ihmisten.

Robottien ja alykkaiden koneiden edut liittyvat niiden kykyyn suorittaa monia erilaisia liikkeita ja
"ajatella" loputtomasti ja vasymattd. Robottien kehittdmisessad keskitytddn nykyaan niiden kykyyn
noudattaa malleja, joten ne ovat yleensa pitkalle erikoistuneita. Tahan on jo Idhitulevaisuudessa tulossa
muutos. Tavoitteena on kehittda robotteja, jotka pystyvat suorittamaan monia erilaisia tehtavia seka
imitoimaan ja tulkitsemaan ihmisia. Osittain tdman kehityksen taustalla on robottien muistikapasiteetin
ja keinoalysovellusten suunnaton lisddntyminen, joka mahdollistaa paasyn valtaviin datamaariin ja
niiden kayttdmisen moniin erilaisiin operatiivisin tehtaviin.

3 Robotiikan kayton laajuus ja ennusteet

Yhteiskunta muuttuu  yleisesti  ottaen  tietoyhteiskunnasta  osaamisyhteiskunnaksi ja
osaamisyhteiskunnasta kaikkialle ulottuvan osaamisen yhteiskunnaksi. Kaikkialle ulottuvan osaamisen
yhteiskunnassa alykkaiden ja autonomisten koneiden rooli tulee olemaan paatdksentekijéiden kannalta
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keskeinen kysymys. Huomio on keskitettdva teknologia-aaltoihin, kuten digitalisointiin, tieto- ja
viestintateknologiaan ja robotiikkaan, jotka kaikki ovat ratkaisevan tarkeitd osatekijoitd tdman uuden
kaikkialle ulottuvan osaamisen yhteiskunnan kehittdmisessa.

EU:n robotiikkastrategiassa vuodelle 2020 kuvataan nykyista kehitystd seuraavasti:

Robottiteknologia valtaa alaa tulevana vuosikymmenend. Sen vaikutukset ulottuvat kaikkialle niin
tybeldméssé kuin kotona. Robotiikalla on mahdollisuudet muuttaa ihmisten arkieléméa ja tyokaytantoja,
parantaa tehokkuutta ja turvallisuutta, tarjota parempaa palvelutasoa ja luoda uusia tybpaikkoja.
Robotiikan vaikutukset seké roboftien ja ihmisten vélinen vuorovaikutus tulevat ajan myété
lisGadntymaén.

Valtaosa roboteista ja robotiikasta oli 1960-luvulta 1990-luvulle yksinomaan teollisuuskaytdssa.
Nykyaan roboteilla on laajat kayttdmahdollisuudet ja erinomainen kestavyys. Robotiikalla ja keinoalylla
on suunnattomat vaikutukset moniin eri aloihin, joita ovat muun muassa puolustusteollisuus,
turvallisuuspalvelut, terveydenhuolto, kuljetus ja logistiikka, asiakaspalvelu ja Kkiinteistdhuolto.
Viimeaikainen palvelurobottien kehitys on ollut merkittdvaa laakinnallisten palvelujen ja
henkil6kohtaisten hoivapalvelujen alalla. Jo lahitulevaisuudessa aletaan kehittda robottien autonomiaa
ja jarjestelmien monitahoisuutta seka entistd ihmiskeskeisempia sovelluksia.

Kun ihmiset viestivat kaikkialle ulottuvan osaamisen maailmassa keskendan (ihmiseltd ihmiselle) ja
koneet ihmisten kanssa (ihmiseltéd koneelle), koneet (robotit mukaan lukien) viestivat myds keskenaan
(koneelta koneelle). Koneiden vaéliseen viestintddn kaytettavien laitteiden lukumaaran odotetaan
kasvavan suunnattomasti. Vuoteen 2020 mennessa keskendan viestivien ja ihmisten kanssa
yhteentoimivien alykkaiden laitteiden lukumaara tulee olemaan noin 50 miljardia.

Tallainen viestinnan kehitys johtaa laajalti odotettuun esineiden internetiin. Silla tarkoitetaan
jarjestelmaa, joka perustuu fyysisten kohteiden valiseen autonomiseen viestintddn. Robotiikka
kytkeytyy monin tavoin esineiden internetiin ja tdma kytkeytymisprosessi muuttaa "vanhaa"
verkkoyhteiskuntaa monella tavalla. Matkapuhelimista ja puettavista tietokoneista, kuten
aktiivisuusrannekkeista, on jo tullut osa arkipaivaa. Tasta seuraa, ettd ihmiset tulevat pian elamaan
kaikkialle ulottuvan osaamisen maailmassa, jossa kaikki laitteet (myds robotit) on yhdistetty verkkoon.
Kéynnissa olevassa esineiden internetin vallankumouksessa robottien jatkuva levittdytyminen moniin
arkipaivaisiin toimiin tekee esineiden internetin tukemista robotiikkasovelluksista konkreettista
todellisuutta.

Robotiikan edistysaskeleet johtavat tulevaisuudessa kumppanien, avustajien, kotitalousrobottien,
terveydenhoitorobottien, rakennustyorobottien, lemmikkieldinrobottien, etélasnaolorobottien ja
lelurobottien kehittamiseen. Nama robottisovellukset imitoivat ihmisten ja eldinten kayttaytymista, ja
esineiden internet ja kaikkialle ulottuvan osaamisen sovellukset mahdollistavat niiden keskindisen
viestinnan.

Kaikki nama maaralliset muutokset johtavat laadullisiin muutoksiin, joita on Idhes mahdoton ennustaa
asian monimutkaisuuden vuoksi. Nopeissa tietojarjestelmissd on jo ollut mahdollisuuksia entista
nopeampaan, luotettavampaan ja tadsmallisempaan paatoksentekoon ja toimintaan. Toisaalta nopea
kehitys voi johtaa myos uhkiin ja riskeihin, kuten nopean kaupankaynnin aiheuttamiin hintapiikkeihin
osakemarkkinoilla. Onko kehitys jo liian vauhdikasta? Voiko kaikkialle ulottuvan ja muun teknologisen
edistyksen Kiihtyvd vauhti johtaa entistd suurempiin riskeihin, jotka kohdistuvat talouteen ja
yhteiskuntaan?

4 Robotiikka ja tyon tulevaisuus

Tarkasteltaessa tyon tulevaisuutta on pohdittava, miten laajalti robotit voivat korvata tai taydentaa ja
tehostaa ihmisten tydta. Tulevaisuus, jossa robottien kehittamista jatketaan padasiassa ihmisten tyéta
taydentavia tehtavia varten, olisi vahiten haasteellinen yhteiskunnalle, koska ihmisten ei tarvitsisi
kilpailla robottien ja automaattien kanssa ja perinteiset roolit sailytettaisiin suurelta osin. Talouden ja
tuottavuuden paineet johtanevat kuitenkin korvaamiseen tahtadavaan toimintamalliin, jossa yksittaisia
ihmisia ja ryhmia korvataan roboteilla ja automaatiolla. Rutiinitydhdn tai selkeasti maariteltavissa oleviin
tehtaviin tarvittavien tyontekijoiden maara tulee kaiken kaikkiaan vdhenemaan, koska teollisuus- tai
palvelurobotit suorittavat nama tyét. Tdman teknisen muutoksen tuloksena tulee olemaan hyvin
koulutettujen tyontekijdiden kysynnan suhteellinen kasvu ja kysynnadn vaheneminen heikosti
koulutetuilla tydntekijoilla, jotka suorittavat perinteisesti rutiininomaisista kognitiivisista ja manuaalisista
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tehtavistd koostuvaa tyota. Keskinkertaista ammattitaitoa vaativien tydpaikkojen poistaminen saattaa
tulevina vuosikymeninind vahentaa tydpaikkojen kokonaismaaraa noin kolmanneksella.

Tama ongelmatilanne, jossa on valittava tdydentdvyyden ja korvaavuuden valilld ja saatava
tasapainoon tyopaikkojen sailyttdminen ja teknologian kehityksen aiheuttama ty6ttdmyys, asettaa
haasteita paatdksentekijoille, yrityksille sekd laajemmalle kansalaisyhteiskunnalle. Robotiikan
aiheuttamien tydmarkkinoiden, talouden ja yhteiskunnan muutosten laajat vaikutukset herattavat
hankalia yhteiskunnallisia ja poliittisia kysymyksia. Keskustelu alykkaistd koneista ja robotiikan ja
kaikkialle ulottuvan teknologian vaikutuksista yhteiskuntaan, talouteen ja tydllisyyteen on tahan
mennessa ollut melko passiivista ja jdsennetyt ideat robotisoidun ja automatisoidun yhteiskunnan
kehittdmiseksi ovat jaadneet vahiin.

Teknologian aiheuttaman ty6ttémyyden pelko on vahintddn yhtd vanha kuin englantilaisten
tekstiilitydntekijoiden, luddiittien, protestit 1800-luvulla. Niissa vastustettiin tydpaikkojen menettamista
teolliseen vallankumoukseen liittyvalle uudelle teknologialle. Pelko siita, ettd kehittyva teknologia voisi
korvata suuren osan ihmistyévoimasta ja johtaa pysyvaan rakennety6ttomyyteen, on osoittautunut yha
uudelleen vaaraksi ja on monien taloustieteilijdiden mielestd |&hes mahdoton ajatus. Tosiasiassa
teknologian kehitys on yleensd merkinnyt hyvinvoinnin lisdantymistad ja uusia tydpaikkoja ainakin
pitkalld aikavalilla, ja uutta teknologiaa ja tieteellisia innovaatioita on yleensé pidetty hyvin myonteisina.
Robotiikan ja keinoalyn uusi aikakausi voi kuitenkin merkitd ennenndkemattéman laajaa muutosta, ja
tdhan skenaarioon perustuvaa mahdollista vaikutusta tyollisyyteen, tydpaikkojen menettdmiseen ja
talouteen on kasitelty hyvin vahan. Monet perinteiset taloustieteilijat katsovat, ettd markkinamekanismit
pystyvat jalleen kerran tasapainottamaan ongelmat pitkalla aikavalilla. Mutta tuleeko nain aina
tapahtumaan?

5 Robotiikan vaikutukset tyoterveyteen ja -turvallisuuteen

Kuten edellda on mainittu, robotiikkaan liittyvien innovaatioiden leviamisella on merkittavat vaikutukset
tyén tulevaisuuteen. Robotit tarjoavat mahdollisuuden séilyttda laajaa teollisuustuotantoa maissa,
joissa on korkeat tydvoimakustannukset. Ne voivat myds suorittaa sellaisia tuotantoon liittyvia toita ja
tehtavia, joihin ihmiset eivat pysty, kuten suurten tietomaarien analysointi, tarkastus ja editointi tai
tydskentely hankalassa tai vaarallisessa tydymparistdssa. Kun otetaan huomioon vaeston nykyinen
ikdantyminen, robotit tarjoavat ratkaisun ruumiillista ty6ta tekevan tydvoiman karjistyvaan niukkuuteen
— ja kalleuteen.

Ty6terveyden ja -turvallisuuden nadkdkulmasta robottien yleistyminen merkitsee sekd mahdollisuuksia
ettd haasteita.

Tydterveyden ja -turvallisuuden kannalta merkittdvin robottien laajan kayttéon liittyvd etu on
epaterveellisessa tai vaarallisessa tydymparistossa tydskentelevien ihmisten korvaaminen roboteilla.
Autonomiset robotit ovat erityisen kayttdkelpoisia avaruudessa ja puolustuksen, turvallisuuden ja
ydinteollisuuden alalla, mutta myds kuljetusalalla sekd huolto- ja tarkastustehtavissa. Ne korvaavat
likaisia, pitkastyttavia tai vaarallisia tehtavia suorittavaa ihmistyévoimaa, joten tyéntekijdiden ei tarvitse
altistua vaarallisille tekijoille ja olosuhteille. Lisadksi ne vahentavat fyysisid, ergonomisia ja
psykososiaalisia riskeja. Robotteja kaytetdan jo esimerkiksi suorittamaan toistuvia ja yksitoikkoisia
tehtavia, kasittelemaan radioaktiivista materiaalia tai tydskentelemaan rajahdysvaarallisissa tiloissa.
Tulevaisuudessa robotit suorittavat monia muita tehtavia, joissa on paljon toistoa, ja riskialttiita tai
epamiellyttdvia tehtdvia monilla eri aloilla, kuten maatalouden, rakentamisen, liikenteen,
terveydenhuollon, palontorjunnan ja siivouspalvelujen alalla.

Tasta kehityksestd huolimatta jaljelle jaa tiettyja taitoja edellyttdvia tehtavia, joihin ihmiset viela
[&hitulevaisuudessa soveltuvat edelleen koneita paremmin. Olennainen kysymys on, miten saadaan
aikaan paras yhdistelma ihmisten ja robottien taidoista. Robotit pystyvat muun muassa suorittamaan
raskaita t6itd tarkasti ja toistuvasti, kun ihmisten etuihin kuuluvat esimerkiksi luovuus,
paatoksentekovalmius, joustavuus ja mukautuvuus. Tarve yhdistdd kumpienkin parhaat taidot on
johtanut robottien ja ihmisten yhteistydhdn, jossa yhteinen tyOpiste jaetaan entista tiivimmin. On myds
kehitetty uusia toimintamalleja ja standardeja, joilla taataan "ihmisen ja robotin yhdistelman"
turvallisuus. Eraat Euroopan maat sisallyttavat robotiikan kansallisiin ohjelmiinsa ja pyrkivat edistdmaan
turvallista ja joustavaa yhteistyotd robottien ja kayttajien valilld tuottavuuden parantamiseksi.
Esimerkiksi Saksan tyoterveys- ja tyOturvallisuuslaitos (BAUA) jarjestda vuosittain ihmisen ja robotin
yhteistyohdn liittyvia tydpajoja.

http://osha.europa.eu



European Agency for Safety and Health at Work Katsaus tyon tulevaisuuteen: robotiikka

Tulevaisuudessa robottien ja ihmisten valinen yhteistyd monipuolistuu. Robottien autonomia lisdantyy,
ja ihmisten ja robottien yhteistoiminta saa kokonaan uusia muotoja. Nykyisia toimintamalleja ja teknisia
standardeja, joilla pyritddn suojaamaan tyontekijoita robottien kanssa tehtdvaan yhteistydhon liittyvilta
riskeilta, on tarkistettava valmistauduttaessa tdhan uuteen kehitykseen.

Kun autonomiset robotit ja palvelurobotit yleistyvat tulevaisuudessa, on vastattava seuraaviin
tyoterveyteen ja -turvallisuuteen liittyviin haasteisiin:

. Robotiikalla on keskeinen asema terveydenhuollon innovaatioissa ja ikdantyvien (myds iakkaiden
tyontekijoiden) tukemisessa. Robottiteknologia liittyy laheisesti proteesien kehittamiseen ja
implanttiteknologiaan. Nama kaksi alaa tukeutuvat puolestaan vahvasti neurotieteeseen ja
informaatiotutkimukseen. Aivojen ja tietokoneen rajapinnat (BCI:t), hermostoon yhdistetyt
proteesit, keinonakd, ICT-implantit ja (viela varhaisessa kehitysvaiheessa olevat) neurosirut ovat
viimeaikaisen kehityksen tuloksia.

Nama ja muut robotiikkaan liittyvat edistysaskeleet ovat perustana ihmisen ominaisuuksia
parantelevalle teknologialle, jota ei ole tarkoitettu vain vammojen korjaamiseen vaan myos terveiden
ihmisten ominaisuuksien parantamiseen. Esimerkiksi ulkoiset tukirangat tai niin sanotut puettavat
robotit parantavat tyontekijdiden valmiuksia taakkojen kantamiseen. Niita kaytetdan myds
kuntoutuksessa ja avustavina laitteina, joiden ansiosta vammaiset henkilot voivat saada tyéta tai palata
tydeldmaan. lhmisen ominaisuuksia parantavan teknologian kaytté asettaa tydterveyden ja
ty6turvallisuuden hallinnalle uusia vaatimuksia, jotka liittyvat kehittyvien riskien seurantaan. Sen myéta
heraa myds uusia oikeudellisia ja eettisia kysymyksia.

" Valtaosalla ihmisistd ei ole kokemuksia vuorovaikutuksesta robottien kanssa. Tama tulee
kuitenkin muuttumaan koneen ja ihmisen vuorovaikutuksen lisdantyessa tyopaikoilla. Koneiden
véalisen vuorovaikutuksen valillisista vaikutuksista tiedetdan toistaiseksi vain vahan, mutta ne
voivat olla merkittdvid. Autonomisten robottien ergonomisia ja logistisia jarjestelyja on
testattava uudelleen. Teollisuudessa ja palvelusektorilla tarvitaan pilotointijarjestelyja, ja
tydntekijoille, jotka ohjelmoivat, kayttavat tai huoltavat naité robotteja tai jakavat tyopisteen
niiden kanssa, on jarjestettava yksildllisid koulutusohjelmia.

" Robotiikan vaikutuksista tydntekijdiden ja johtotason motivaatioon ja hyvinvointiin tiedetaan
vain vahan. Robotiikkaan liittyvat psykososiaaliset tekijat vaativat lisda huomiota tydterveyden
ja -turvallisuuden alalla.

= Robotiikan sovellusalojen erilaisten kehitysasteiden vuoksi ei voida antaa yhdenmukaisia
turvallisuus- ja riskinhallintaohjeita. Osassa sovellusaloja turvallisuuskysymyksia on kasitelty
ammattimaisesti, mutta on myds robotiikkasovelluksia, jotka eivat valttamatta ole turvallisia.
Autonomisen robotiikan riskialttiden ja vaarallisten toimintojen tunnistamiseksi tarvitaan lisaa
analyyseja erityisesti maatalouteen liittyvdssa ja elintarviketeollisuudessa, hoitopalveluissa,
kotitalouksien palveluissa, valmistusteollisuuden aloilla sekd asiantuntijapalveluissa ja
kuljetusalalla.

" Koska asiantuntijapalvelurobotiikka on suhteellisen uusi ala, kysymykset, jotka koskevat
oikeudellista vastuuta onnettomuustilanteissa julkisella paikalla, ovat viela selvittamatta. Ennen
teknologian kayttdonottoa on tutkittava laajemmin vastuukysymyksia koskevaa lainsaadantoa.

Nain ollen on luotava autonomisten teollisuusrobottien ja palvelurobottien turvallisuutta koskeva
temaattinen kehys. Keskeisia strategisia teemoja ovat 1) teknologian hallinta, 2) saantely ja hyva
hallintotapa seka 3) kayttoliittymat ja kokemukset. Tarvitaan entistd laajemmin jaettavaa yhteista
eurooppalaista tietopohjaa, joka koskee alykkyydeltaan heikompien jarjestelmien (esim. ajoneuvojen ja
autojen) turvallisuusmenetelmia, jotta ne voidaan sovittaa palvelurobotteihin ja autonomisiin robotteihin,
jotka ovat tulevaisuudessa paljon "alykkaampia".

6 Paatelmat

Historia on osoittanut, ettd uudet teknologiat eivat vain tarjoa uusia etuja ja mahdollisuuksia vaan
aiheuttavat myds uusia kustannuksia ja uhkia. Yleisesti ollaan yhta mielta siita, ettd muutosten vauhti
kiihtyy ja etta tulevaisuus muuttuu yhd nopeammin vieraaksi etenkin robotiikan ja keinodlyn alalla, jolla
uusia keksintéja ja innovaatioita esitelladn Iahes viikoittain. Naiden edistysaskelten etuihin kuuluu

http://osha.europa.eu



European Agency for Safety and Health at Work Katsaus tyon tulevaisuuteen: robotiikka

terveyden, mukavuuden, tuottavuuden ja turvallisuuden paraneminen seka entistd hyddyllisemman
datan, tietojen ja tietdmyksen tarjoaminen ihmisille ja organisaatioille. Mahdollisia huonoja puolia ovat
yksildiden yksityisyyteen ja tietosuojaan kohdistuvat haasteet, liialliset odotukset ja teknisen
monimutkaisuuden lisdantyminen.

Seuraavilla aloilla tarvitaan entistd laajempaa eurooppalaista yhteistyota: 1) Robotiikkaa koskevat
turvallisuusvaatimukset (vaatimuskokonaisuudet, turvallista toimintaa koskevat normit ja parhaat
kaytannaot), 2) robottien ergonomiaa koskevat suunnitteluohjeet, 3) menetelmat robottien tydterveyteen
ja -turvallisuuteen liittyvien sovellusten parantamiseksi, 4) varmentamis- ja todentamistekniikat
(menetelmat, joilla testataan vaatimusten ja ohjeiden asianmukaista soveltamista), 5) kayttajien
kokemukset robotiikasta ja suhtautuminen robotiikkaan, 6) koulutusmallit, joiden avulla tydntekijoita
koulutetaan tydskentelemaan robottien kanssa, 7) parhaat saantelykaytannét teollisuusrobottien
(erityisesti autonomisten robottien) ja palvelurobottien (erityisesti hoiva- ja hyvinvointirobottien) kédytén
alalla ja 8) teknologiset mahdollisuudet turvallisten jarjestelmien luomiseen poistamalla tai
vahentamalla robotiikan mahdollisia riskeja.

Tama tausta-asiakirja perustuu tiivistelmaan EU-OSHAnN toimeksiantamasta Jari Kaivo-ojan laatimasta
artikkelista. Siihen siséltyy tietoja, jotka on saatu viraston koordinointikeskukselta Bilbaossa 11.
kesékuuta 2015 pidetyssé seminaarissa.
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